
















The  traditional  version  of DTC  uses  hysteresis  controllers. Unfortunately,  the  nature  of  these 
controllers prevents the optimization of the inverter voltage vectors inside the flux hysteresis band. 























advancement of  the DTC concept. Therefore,  these  techniques have replaced conventional analog 
hysteresis controllers. Accordingly,  the  inverter upper switching  frequency  is restricted. Different 
additions and changes to the concept and theory of DTC regarding constant sampling frequency have 
been  proposed  by many  authors  [9–13].  The  fast  torque  response was  not  considered  by  these 
researchers Kumar and Zaid [14,15]. 
